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Resumo 

As linhas de transmissão de energia subterrânea, atualmente são as melhores soluções para a transmissão de energia de média tensão. Elas contribuem para a preservação do meio ambiente, geram campos eletromagnéticos reduzidos respeitando as normas ambientais e diminuem a poluição visual nas áreas urbanas, apesar disso, sua manutenção tem sido desafiadora, pois os cabos ficam expostos a condições críticas, como umidade e animais que podem danificá-los. O TATUBOT é um robô autônomo que se movimenta dentro dos dutos, coletando dados através de sensores e transmitindo estes dados em tempo real para equipes de manutenção. Buscando inovar e solucionar diversas restrições do modelo anterior, esta nova solução aproxima-se muito mais da situação real das nossas linhas subterrâneas e para isso utiliza componentes eletropneumáticos, que permitem a miniaturização do robô para se locomover, tornando necessária uma espécie de cordão umbilical que é carregado pelo robô durante todo o trajeto e alimenta esses componentes com ar-comprimido. Sendo assim, utilizou-se anteriormente o software de modelagem 3D Autodesk Inventor para encontrar o conceito ideal e agora para o desenvolvimento e descrição do modelo mecânico funcional para o novo TATUBOT.
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